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PINZAS RADIALES
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Serie GK / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas
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PINZAS RADIALES

SERIE GK

Servicio de

» VENTAJAS DE PRODUCTO

“La pinza compacta”

» CARACTERISTICAS DE LA SERIE
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Tamano constructivo

GKXX

Autoretencion en el cierre por muelle C

10 mill. de ciclos sin mantenimiento
(max.)

Detector magnético

Autorretencion mecanica

IP20

Tecnologia probada

La fiabilidad con una trayectoria probada de mas de 20
afos le garantiza una produccion sin fallos

La mejor relacion fuerza-espacio constructivo

La transmision de fuerza a través de la palanca acodada
permite unas elevadas fuerzas de agarre con un aprove-
chamiento ¢ptimo del espacio constructivo

Ajuste de recorrido de forma continua

Un tornillo de regulacion le permite adaptar a su instala-
cion un angulo de apertura de 180° individualmente

Version

.~/ N

» Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio
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Servicio de Att. a

» SUS VENTAJAS EN DETALLE

» DATOS TECNICOS

Tope final

- eliminacion de la energia cinética para dedos pesados y largos

Carcasa robustay ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

Tornillo de ajuste de recorrido
- recorrido de apertura ajustable de forma continua

@ Engranaje de palanca acodada con guia forzada
- movimiento sincronizado de las mordazas
- con autoretencidon mecanica

Soporte de detector
- alojamiento para detector inductivo

@ Ranura para detectores magnéticos
- alojamiento para detector inductivo

Autoretencion integrada
- muelle utilizado en el cilindro como acumulador de energia

Abastecimiento de energia
- alternativamente por varios lados

Carrera Fuerza de agarre
zf)r;tct?ctivo [l [N]
90 70-100
90 150-210
90 440-610
90 950 - 1250
90 1400 - 1820
90 3500 - 4250

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Peso Clase IP
[kal
0,1-0,12 IP20
0,23-0,3 IP20
0,42-0,58 IP20
09-1.2 IP20
1,7-2,2 IP20
3,5-4,1 IP20

Toda la informacion a un clic: .

Rapido, claro y siempre actualizado.

Encuentre mediante el n.® de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio <
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Servicio de

PINZAS RADIALES
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GK

@ @ COMPONENTES DE AGARRE

Tope final - PB

Para eliminar la energia cinética
para dedos pesados y largos

Los topes finales se utilizan en movi-
mientos de las mordazas rapidos y sin
estrangulacion. Resultan adecuados
tanto para dedos largos, como masas
de mordaza altas y para la optimiza-
cién del tiempo de ciclo. La absorcién
de energia se realiza mediante un
amortiguador de elastémeros.

% ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

Racores neumaticos
Disponibles en forma constructiva recta y acodada. Pueden seleccionarse libremente segun las condiciones de espacio o la
situacion de montaje.

» Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio



Servicio de

SENAL

Detectores inductivos - NJ

El soporte de detector se alinea en direccion al interruptor de leva y el sensor se introduce en el soporte de detector hasta que se
ha alcanzado la distancia de conexion necesaria al interruptor de leva. El ajuste preciso puede llevarse a cabo mediante un nuevo
desplazamiento del soporte de detector. Los sensores estan disponibles en las versiones de cable de 5 m con extremo de hilo
abierto, cable de 0,3 m con conector, asi como con salida del conector directa.

Detectores magnéticos de 2 puntos: MFS

Con dos puntos de cambio libremente programables

Mediante la unidad de programacion integrada en el cable, en este sensor pueden definirse libremente dos puntos de cambio. Para ello, el sensor se fija en la ranura en G, se inicia la posicion uno
con la pinza y se programa la posicion pulsando el <teach button». A continuacion, se inicia y programa la segunda posicion con la pinza. Para garantizar el uso con todo tipo de condiciones de
espacio, los sensores se suministran en dos variantes. Mientras que la MFS02 horizontal, con salida de cables recta, practicamente desaparece por completo enla ranura en C de la pinza, laMSFO1
vertical es més alta, aunque posee una salida de cables desplazada 90°. Los sensores estan disponibles en las versiones de 5 m de cable con extremo de hilo abierto y 0,3 m de cable con conector.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio <
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Servicio de

PINZAS RADIALES
DESCRIPCION DE LAS FUNCIONES DE LA SERIE GK

MFS01

Detectores magnéticos de 1 punto: MFS

Para la deteccion sin contacto de la posicion del émbolo

Estos sensores se montan en la ranura en C de la pinza y detectan los imanes colocados en el émbolo de la pinza. Para garantizar el uso con
todo tipo de condiciones de espacio, los sensores se suministran en dos variantes. Mientras que la MFS02 horizontal, con salida de cables
recta, practicamente desaparece por completo en la ranura en C de la pinza, la MSFO1 vertical es mas alta, aunque posee una salida de cables
desplazada 90°. Estas variantes estan disponibles en las versiones de 5 m de cable con extremo de hilo abierto y 0,3 m de cable con conector.

» Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio



Servicio de

é @ CONEXIONES/OTROS

Serie GK / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

Cable conector

Para prolongar y confeccionar las lineas de conexion para los grupos de sensores

Se suministran cables con una longitud de 5 m con extremo de hilo abierto. Los cables pueden acortarse individualmente segun
las respectivas necesidades o bien confeccionarse con conectores en los tamafios M8y M12.

Disco de centraje
Se necesita en combinacion con un pasador de ajuste para definir la posicién de la pinza.

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio < 221
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Tamano constructivo GK15 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas
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PINZAS RADIALES

TAMANO CONSTRUCTIVO GK15

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Gréfico de fuerzas

N Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en
los dedos en funcién de la longitud de los dedos

100 (.(
80 \
< OGK15NC -><-
. \ 1\ :mwsN >
40 N
~ !
20 N \‘,\:
——
0 15 30 45 60 75 (M
Medida con 10 mm desde el borde superior de la
carcasa y un angulo de apertura de 1°
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
COMPONENTES DE AGARRE 9 : @ SENAL

PB15N
Tope final

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

My, ?Mr
Fa?
Mr [Nm] 0.4
My [Nm] 0.4
Fa [N] 75

MFS01-K-KHC-P1-PNP
Detector magnético Angular Cable 5 m

GVM5
Racor recto

o ——
h
L I —
Be—

MFS01-S-KHC-P1-PNP

Detector magnético angular, cable 0,3m - con e o

conector M8

KB3
Soporte de detector

NJ3-E2
Detector inductivo - Cable 5 m

NJ3-E2SK
Detector inductivo cable 0,3 m - Conector M8

é @ CONEXIONES/OTROS

KAG500
Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8

A A

KAW500

Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8

ZE12H7X4
Anillo de centraje

» Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio




Servicio de

Carrera por mordaza [°]

Par de agarre al cerrar [Nm]

Par de agarre protegido mediante muelle [Nm]
Fuerza de agarre al cerrar [N]*
Tiempo de cierre [s]

Tiempo de apertura [s]

Precision de repeticion +/- [mm]
Presién de servicio min. [bar]
Presién de servicio max. [bar]
Presion de servicio nominal [bar]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3]
Peso [kg]

> Datos técnicos

GK15N-B
90
1.2

70
0.1
0.1
0.06

+80
2
0.1

*Medido a partir del borde superior de la carcasa

GK1
90
1.6
0.4
100
0.2
0.2
0.06
5

8

6

5
+80
24
0.12

5NC-B

NC
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@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

Sujecion dedo
Tornillo de ajuste de recorrido

@ Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector
Fijacion para tope final

@ Conexion de aire (cerrar)

Conexion de aire (abrir)

@ Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)

12,6
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Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio <
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Tamano constructivo GK20 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

PINZAS RADIALES

TAMANO CONSTRUCTIVO GK20

Servicio de

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Gréfico de fuerzas

N Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en
los dedos en funcién de la longitud de los dedos

conector M8

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

200 ‘
Y
100 \ OGK20NC < My 40 goMr
QOGK20N <
120 P
80
A I | \ Fal
40 o J
— o
0 Tt Mr [Nm] 08
20 40 60 80 100
Medida con 19 mm desde el borde superior de la My [Nm] 1
carcasa y un angulo de apertura de 1 Fa [N] 150
» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
2 [pieza]
; Soporte de detector
KB8K
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
@é] COMPONENTES DE AGARRE 95@ SENAL
=== =] v
MFS01-S-KHC-P1-PNP -
.‘ ?BZON Detector magnético angular, cable 0,3m - con e o
ope final

GVM5
Racor recto

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

[

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Detector magnético recto, cable 0,3 m - con
conector M8

DRVM5X4
Racores estranguladores y antiretorno

=) i

CONEXIONES/OTROS

KAG500
Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8

SENAL

NJ8-E2
Detector inductivo - Cable 5 m

NJ8-E2S
Detector inductivo - Conector M8

AL A

KAW500
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8

0

ZE20H7X4
Anillo de centraje

» Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio



Servicio de

Carrera por mordaza [°]

Par de agarre al cerrar [Nm]

Par de agarre protegido mediante muelle [Nm]
Fuerza de agarre al cerrar [N]*
Tiempo de cierre [s]

Tiempo de apertura [s]

Precision de repeticion +/- [mm]
Presién de servicio min. [bar]
Presién de servicio max. [bar]
Presion de servicio nominal [bar]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3]
Peso [kg]

> Datos técnicos

GK20N-B
90
3

150
0.1
0.1
0.05
3

8

6

5
+80
9
0.23

*Medido a partir del borde superior de la carcasa

GK20NC-B
90
4.2
1.2
210
0.2
0.2
0.05
5

8

6

5
+80
11
0.3

NC 14.5£0.02
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@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

Sujecion dedo
Tornillo de ajuste de recorrido

@ Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector
Fijacion para tope final

@ Conexion de aire (cerrar)

Conexion de aire (abrir)

@ Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)

[p=] ~a0 ]
~17.0
Ms
o
o 5
1@
)
@
L1 L -
. ‘ o (®
Y
3 i ¥4x¢4H7x6@

15
+0.02 B4H7

30+0.02

=

[
EX:
oo

5 19,
D O
Co o

10:0.02

1420.02
XXl

7o
[=

Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio <

225

Tamaio constructivo GK20 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas




Tamano constructivo GK25 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

PINZAS RADIALES

Servicio de

TAMANO CONSTRUCTIVO GK25

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Gréfico de fuerzas

N Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en
los dedos en funcién de la longitud de los dedos

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

625
500 . OGK25NC => <- My, ?Mr
A\ QGK25N > <
375 peT™
250 \Q\
o | i Fal
12510 — T
0 20 40 ‘-;:)—-—;o wxéo frm} Mr [Nm] 25
Medida con 19 mm desde el borde superior de la My [Nm] 4
carcasa y un angulo de apertura de 1° Fa [N] 250
» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
2 [pieza]
Soporte de detector
‘H KB8K
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
@é] COMPONENTES DE AGARRE 95@ SENAL
=== =] T

. PB25N
Tope final

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Detector magnético angular, cable 0,3m - con e o
conector M8

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

GVM5
Racor recto

[

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Detector magnético recto, cable 0,3 m - con @
conector M8

(WA
=R

DRVM5X4
Racores estranguladores y antiretorno

CONEXIONES/OTROS

KAG500 @
Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8

SENAL

a— NJ8-E2

R Detector inductivo - Cable 5 m

NJ8-E2S
Detector inductivo - Conector M8

AL A

KAW500 Q
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8

0

ZE20H7X4
Anillo de centraje

226 » Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio




Servicio de

Carrera por mordaza [°]

Par de agarre al cerrar [Nm]

Par de agarre protegido mediante muelle [Nm]
Fuerza de agarre al cerrar [N]*
Tiempo de cierre [s]

Tiempo de apertura [s]

Precision de repeticion +/- [mm]
Presién de servicio min. [bar]
Presién de servicio max. [bar]
Presion de servicio nominal [bar]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3]
Peso [kg]

> Datos técnicos
GK25N-B

90
10.5

440
0.15
0.15
0.05
3

8

6

5
+80
18
0.42

*Medido a partir del borde superior de la carcasa

GK25NC-B

90
145
4
610
0.25
0.25
0.05
5

8

6

5
+80
21
0.58

NC

20+0.02

©F an7re— |

(1) axmsxe —

P =Y
OO

12.4

?ﬁji'l_¥4xms@ |

105.4

13.8

| —2xais (2)

74.2
——

4.5

18.5
o\

l
|
B20n7 (1)

7.5

50

@ 4xM3x5 Cg g—l»

2M5(2)

[
® =
<
‘ el
T
40
47002 BaH7
S
= ‘ 5
H
0 |
5 [ [3
‘ o ¥
D [
@ 2 ¢4H7XGJ .

4xP 5HTXT
o |
dq 0

(=}
I ‘ 4xM5x8 @
<

!

16

0.0 5H7

@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

Sujecion dedo
Tornillo de ajuste de recorrido

@ Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector
Fijacion para tope final

@ Conexion de aire (cerrar)

Conexion de aire (abrir)

@ Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GK35 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

PINZAS RADIALES

Servicio de

TAMANO CONSTRUCTIVO GK35

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en Mugstra .fulerzas y pares estaticos que pueden
INI' o5 dedos en funcion de la longitud de los dedos influir adicionalmente en la fuerza de agarre.
12507
1000
OGK3ENG > < My g goMr
OGK35N <
750 \C)\ P
500 C
R \\\ -~ \J‘, Fal
— ~—
250 — —L__
0 T {rm) Mr [Nm] 12
20 40 60 80 100
Medida con 10 mm desde el borde superior de la My [Nm] 20
carcasa y un angulo de apertura de 1 Fa [N] 400
» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
2 [pieza]
; Soporte de detector
KB8K
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
@é] COMPONENTES DE AGARRE 95@ SENAL
=== =] T
, PB35N R — MFSO1-S-KHC-lP1-PNP -
Tope final B Detector magnético angular, cable 0,3m - con e o
conector M8
L
- MFS02-S-KHC-P1-PNP
ABASTECIMIENTO DE ENERGIA E— Detector magnético recto, cable 0,3 m — con @

GVM5
Racor recto

conector M8

DRVM5X4
Racores estranguladores y antiretorno

CONEXIONES/OTROS

=) i

KAG500 @
Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8

SENAL

a— NJ8-E2

R Detector inductivo - Cable 5 m

NJ8-E2S
Detector inductivo - Conector M8

KAW500 Q
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8

AL A

ZE25H7X6
Anillo de centraje

0
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Servicio de

Carrera por mordaza [°]

Par de agarre al cerrar [Nm]

Par de agarre protegido mediante muelle [Nm]
Fuerza de agarre al cerrar [N]*
Tiempo de cierre [s]

Tiempo de apertura [s]

Precision de repeticion +/- [mm]
Presién de servicio min. [bar]
Presién de servicio max. [bar]
Presion de servicio nominal [bar]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3]
Peso [kg]

> Datos técnicos
GK35N-B
90
27.5

950
0.25
0.25
0.05
3

8

6

5
+80
43
0.9

*Medido a partir del borde superior de la carcasa

GK35NC-B
90

36.5

9

1250

0.35

0.35

0.05

NC 25+0.02
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@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

Sujecion dedo
Tornillo de ajuste de recorrido

@ Ranura para detectores magnéticos
@ Sujecion para soporte de detector
Fijacion para tope final

P= ~6.0

@ Conexion de aire (cerrar)

S= ~28.0

Conexion de aire (abrir)

@ Conexion de aire alternativa (cerrar)
Conexion de aire alternativa (abrir)
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Tamano constructivo GK40 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

PINZAS RADIALES

Servicio de

TAMANO CONSTRUCTIVO GK40

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Gréfico de fuerzas

N Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en
los dedos en funcién de la longitud de los dedos

» Fuerzas y momentos

Muestra fuerzas y pares estaticos que pueden
influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

2000 74
1600 k- O GK40NC > <- My An GoMr
QOGK40N <
1200 \\ P
800 \0\ — L ‘ o
wod —
0 20 40 \?:_—;;__ 100 ] Mr [Nm] L
Medida con 19 mm desde el borde superior de la My [Nm] 30
carcasa y un angulo de apertura de 1° Fa [N] 600
» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO
2 [pieza]
Soporte de detector
‘H KB8K
» ACCESORIOS RECOMENDADOS
@é] COMPONENTES DE AGARRE 95@ SENAL
=== =] T

. PB40ON
Tope final

MFS01-S-KHC-P1-PNP
Detector magnético angular, cable 0,3m - con e o
conector M8

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA

GVM5
Racor recto

DRVM5X4
Racores estranguladores y antiretorno

[

MFS02-S-KHC-P1-PNP
Detector magnético recto, cable 0,3 m - con @
conector M8

=) i

CONEXIONES/OTROS

KAG500 @
Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8

SENAL

a— NJ8-E2

R Detector inductivo - Cable 5 m

NJ8-E2S
Detector inductivo - Conector M8

AL A

KAW500 Q
Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8

0

ZE30H7X4
Anillo de centraje
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Servicio de

Carrera por mordaza [°]

Par de agarre al cerrar [Nm]

Par de agarre protegido mediante muelle [Nm]
Fuerza de agarre al cerrar [N]*
Tiempo de cierre [s]

Tiempo de apertura [s]

Precision de repeticion +/- [mm]
Presién de servicio min. [bar]
Presién de servicio max. [bar]
Presion de servicio nominal [bar]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3]
Peso [kg]

> Datos técnicos

GK40N-B

9
4

0
7

1400

0
0
0
3
8
6
5
+
7
1

.25
.25
.05

80
8
7

*Medido a partir del borde superior de la carcasa

GK40NC-B
90

62

15

1820

0.35

0.35

0.05

+80
90
2.2

NC 32:0.02
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@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

Sujecion dedo
Tornillo de ajuste de recorrido

@ Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector
Fijacion para tope final

@ Conexion de aire (cerrar)

Conexion de aire (abrir)

@ Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)

137

a1
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Servicio de

PINZAS RADIALES
TAMANO CONSTRUCTIVO GK50

» ESPECIFICACIONES DEL PRODUCTO

» Gréfico de fuerzas » Fuerzas y momentos
N Muestra la suma aritmética de las fuerzas individuales que se producen en Mugstra .fulerzas y pares estaticos que pueden
INI' o5 dedos en funcion de la longitud de los dedos influir adicionalmente en la fuerza de agarre.

5000 ‘
4000 <\

x O GK50NG > < My g goMr
3000 OGK50N <

\}\ L 2

C
2000 ™ \\
O~ | Fal
—~0——__
1000 re——
0\‘
—————4¢
0 [mm] Mr [Nm] 28
25 50 75 100 125
Medida con 10 mm desde el borde superior de la My [Nm] 40
carcasa y un angulo de apertura de 1°
Fa[N] 800

» INCLUIDO EN EL SUMINISTRO

2 [pieza]
& Soporte de detector
KB8K

» ACCESORIOS RECOMENDADOS

Tamano constructivo GK50 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

ABASTECIMIENTO DE ENERGIA E] : @ SENAL

MFS02-S-KHC-P1-PNP

Gv1-8X8 C—-— Detector magnético recto, cable 0,3 m - con a
Racor recto —— conector M8
DRV1-8X6 . CONEXIONES/OTROS
Racores estranguladores y antiretorno
= KAG500
/ Cable conector recto, cable 5 m - Hembra M8
@ NJ8-E2 ies=— KAWS500 o
s Detector inductivo - Cable 5 m // Cable conector acodado, cable 5 m - Hembra M8
NJ8-E2S 0 $8-G-3 @
Detector inductivo - Conector M8 Conector M8 recto confeccionable
A — g;:;lﬁﬂﬁHgézgt;P;Pular cable 0,3m - con A ZE30H7X6
| - F— 9 guar, ' J Anillo de centraje

conector M8
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Servicio de

Carrera por mordaza [°]

Par de agarre al cerrar [Nm]

Par de agarre protegido mediante muelle [Nm]
Fuerza de agarre al cerrar [N]*
Tiempo de cierre [s]

Tiempo de apertura [s]

Precision de repeticion +/- [mm]
Presién de servicio min. [bar]
Presién de servicio max. [bar]
Presion de servicio nominal [bar]
Temperatura de servicio min. [°C]
Temperatura de servicio max. [°C]
Volumen de cilindro por ciclo [cm?3]
Peso [kg]

> Datos técnicos
GK50N-B
90
150

3500
0.4
0.4
0.05

+80
160
3.5

*Medido a partir del borde superior de la carcasa

GK50NC-B
90

183

33

4250

0.5

0.5

0.05

NC 25+0.02
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@ Fijacion pinza
Abastecimiento de energia

Sujecion dedo
Tornillo de ajuste de recorrido

@ Ranura para detectores magnéticos

@ Sujecion para soporte de detector
Fijacion para tope final

@ Conexion de aire (cerrar)

Conexion de aire (abrir)

@ Conexion de aire alternativa (cerrar)

Conexion de aire alternativa (abrir)
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Serie GG4000 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

PINZAS RADIALES

SERIE GG4000

www.rodavigo.net

Servicio de Att. al Clie|

» CARACTERISTICAS DE LA SERIE

» VENTAJAS DE PRODUCTO

Tamano constructivo

“La pinza estanca”

Adecuada para el uso en las condiciones mas adver-
sas

El eje de giro estanco le garantiza la seguridad del pro-
ceso también en las condiciones mas adversas

Ajuste de recorrido de forma continua

Un tornillo de regulacion le permite adaptar a su instala-
cién un angulo de apertura de 180° individualmente

Uso continuo sin fallos

Nuestra calidad extraordinaria “Made in Germany” le
garantiza hasta 10 millones de ciclos sin necesidad de
mantenimiento

Version

% (3] ]

10 Mio

+

5

.))

-))h’

0

[=]
(=]

IP 64

234

Autoretencion en el cierre por muelle C

Fuerza elevada S

10 mill. de ciclos sin mantenimiento
(max.)

Sensor inductivo

Detector magnético

Posibilidad de aire presurizado

IP64

» Datos, dibujos, modelos 3D e instrucciones de servicio




Servicio de Att.

» SUS VENTAJAS EN DETALLE

Tornillo de ajuste de recorrido
- recorrido de apertura ajustable de forma continua

Casquillos de centraje desmontable
- alojamiento de los dedos individuales

Carcasa robustay ligera
- Aleacion de aluminio anodizado duro

@ Ranura para detectores magnéticos
- fijacion y posicionamiento de los detectores magnéticos

Fijacion y posicionamiento
- varios lados alternativos para un montaje individual

@ Autoretencion integrada
- muelle utilizado en el cilindro como acumulador de energia

Deteccion de la posicion
- Iman permanente para la deteccion directa del movimiento del
émbolo

Soporte de detector
- alojamiento para detector inductivo

Serie GG4000 / Pinzas radiales / neumaticas / Pinzas

@ Punto de giro estanco
- para aplicaciones con condiciones extremas

» DATOS TECNICOS

Carrera por mordaza Fuerza de agarre Peso Clase IP
e y NI [kal
20-90 430 - 460 0,25 P64
20-90 700 - 800 0,5 P64
20-90 1000 - 1150 0,85 P64
20-90 1650 - 1900 1,4 P64
20-90 1950- 2700 2,45 P64
20-90 3500 - 4000 4,5 P64

» MAS INFORMACION DISPONIBLE ONLINE

Toda la informacion a un clic: . Encuentre mediante el n.% de pedido los datos, los di-
bujos, los modelos en 3D vy las instrucciones de servicio del producto que desee en funcion de su tamano.
Rapido, claro y siempre actualizado.
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+34 986 288118

Servicio de Att. al Cliente

Poligono Industrial O Rebullén s/n. 36416 - Mos - Espafa - rodavigo@rodavigo.com






